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Modo japonês de mão:

(1) Manuel de controle de voo lateral 

esquerdo/direito

(2) Manuel de avançar/retroceder/girar

Modo americano de mão:

1. Manuel de aceleração/giro

2. Manuel de avançar/retroceder/manu-

al de voo lateral esquerdo/direito

3. Interruptor de energia

4. Pressione e segure um botão para 

retornar à base (o veículo aéreo retorna 

ao ponto de decolagem)/pressione 

rapidamente para cancelar o retorno à 

base (quando o veículo aéreo está no 

estado de retorno à base)

5. Modo F/N/S:

Modo de filme/modo comum/modo de 

movimento

6. Tela

7. Exibição de energia

8. Tecla multifuncional

9. Fotografia

10. Roda de foco

11. Dial de controle do ponto de 

inclinação do pano

12. Antena

13. Gaveta de armazenamento do 

joystick

14. Boca de extensão de furo de encaixe

15. slot do cartão de memória TF

16. Boca de interface HDMI

17. Boca de carga/interface de ligação 

do controlador remoto
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1. Controlo remoto

1.1 Nomes de cada componente do controle remoto
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O tempo de carga para o controle remoto é de 
cerca de 2,5 horas. Durante a carga, o ícone da 
bateria de controle remoto brilha, e o ícone fica 
ligado quando carregado completamente.

Eliminar a área de armazenamento do joystick no 
f u n d o  d o  c o n t r o l e  r e m o t o  e  i n s t a l á - l a  n o 
controle remoto. Refrige o joystick para a esquer-
da e instale-o adequadamente.

Reforce o joystick no 
sentido horario

Loque de 
armazenamento de 

1.2 Carga

O controle remoto é carregado usando um cabo de dados tipo C, 
como mostrado na figura:

1.3 Instalação
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A troca entre o modo de mão americano e o modo de mão japonês pode 
ser configurada através do HUBSAN3.0 APP

①Entre na interface de controle de voo do modelo de aeronave corre-
spondente no APP, clique no ícone da engrenagem no canto superior 
direito para entrar nas configurações.

③Definir o modo do joystick do controle remoto.

② Introduz a opção "Controle" na interface de configuração, clique na 
"configuração do joystick"
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Configurações de joyst ick

Modo Joyst ick American Hand Mano Japonesa

subir

Vire à 
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virar à 
direita

Voo 
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Vola  direita

para trás

American Hand
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Modelo de controle  remoto

Botão personal izado de controle  remoto (FN) não funcionais
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bastão esquerdo bastão direito

avançar subir

para trás declínio

rotação 
esquerda

rotação 
direita

bastão esquerdo

subir

declínio

rotação 
esquerda

rotação 
direita

esquerda certo

bastão direito

avançar

para trás

esquerda certo

número de 
série

- Empurre a barra de controle para cima, o veículo aéreo sobe.
- Arraste a barra de controle para baixo, o veículo aéreo desce.
- Bata a barra de controle para a esquerda, o veículo aéreo voa para a esquerda.
- Bata a barra de controle para a direita, o veículo aéreo voa para a direita.

- Empurre a vara de controle para cima, o veículo aéreo avança
- Arraste a vara de controle para baixo, o veículo aéreo recua
- Bata a vara de controle para a esquerda, o veículo aéreo gira para a esquerda
- Bata a vara de controle para a direita, o veículo aéreo gira para a direita

- Empurre a barra de controle para cima, o veículo aéreo sobe
- Puxe para trás a barra de controle, o veículo aéreo desce
- Bata a barra de controle para a esquerda, o veículo aéreo vira para a esquerda
- Bata a barra de controle para a direita, o veículo aéreo vira para a direita

- Empurre a barra de controle para cima, o veículo aéreo voa para frente.
- Puxe para trás a barra de controle, o veículo aéreo voa para trás.
- Bata a barra de controle para a esquerda, o veículo aéreo voa para a esquerda.
- Bata a barra de controle para a direita, o veículo aéreo voa para a direita.

Lança de controle de voo do 
lado esquerdo/esquerdo

Avante e atrás / alavanca de 
controle

Manopla de aceleração / de 
direção

Avançar e retroceder / 
Controle de vôo lateral

função Descrição Funcional

(1)

1

2

(2)

Operação básica de controle remoto

1.4 Vista geral das funções básicas de controle remoto

Mano Japonesa：

American Hand：
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3

número de 
série

Prema curta e depois prema longa para ligar/desligar

Prema longa para entrar no modo de retorno (aeronave voltando para a alta, 
clique), prema curta para sair de uma chave de retorno (aeronave em estado de 
retorno); Durante a jornada de regresso, o controle remoto bateu Bip... "prompt 
(2 segundos/1 hora), nota: O controle remoto uma função de retorno de um clic 
só pode ser activado quando a aeronave, GPS é normal e 6 ou mais estrelas são 
detectadas

interruptor de energia

Chave para 
retornar/cancelar retorno

Chave para 
retornar/cancelar retorno

interruptor de energia Modo F/N/S

função Descrição Funcional

5

número de 
série

Modo de filme: A aeronave voa à velocidade definida de acordo com o APP. 
Modo normal: A aeronave voa à velocidade máxima definida pelo APP. Modo 
desportivo: A aeronave voa à velocidade máxima definida pelo APP

Modo F/N/S modo 
cinema/normal/esporte

função Descrição Funcional
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6

número de 
série

Mostrar os parâmetros de voodisplay screen

display screen

Prema um pouco o botão de energia uma vez, e a 
luz do indicador da bateria mostrará o nível actual 
da bateria.

função Descrição Funcional
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N
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Quatro luzes são luzes indicadoras de bateria, cada uma representando 25% de 
nível de bateria

Quando a bateria do controle remoto está muito baixa, o controle remoto usará 
um beep para alertar o consumidor;
<25%, di~di~, intervalo de 10s
<15%, di~di~, intervalo de 2s
<10%, didi~didi~, intervalo de 1s

Visualização do nível da 
bateria

Aviso de baixa bateria

função Descrição Funcional
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10

botão multifuncional botão multifuncional

botão multifuncional

botão multifuncional

Prema simultaneamente para realizar 
a correspondência de códigos

número de 
série

Personalizar botões multifuncionais

Prema curta para tirar uma foto

Aviso de baixa bateria

tirar uma foto

Ao virar o zoom dial, o zoom digital pode ser alcançado.Roda de onda de 
ampliação

função Descrição Funcional

7

11

Fn

número de 
série

Controla o ângulo de altura do gimbal da aeronave

Pressione simultaneamente o botão de retorno ao avião e o botão 
multifuncional por 5 segundos para ativar o código de par.

Dial de controle do ponto de 
inclinação do pano

Codificação do código de 
avião

função Descrição Funcional

Fn

Fn



(1) Ajusta o ângulo da antena de controle remoto de modo que a antena 
de controle remoto seja o mais direcionada possível à direção de voo do 
veículo aéreo sem tripulação;
(2) No estado de longa distância do veículo aéreo sem tripulação, apertar 
adequadamente a distância entre as duas antenas e manter a direcional-
idade das antenas;
(3) As antenas não se sobrepõem e não cruzam.

Axuste: (2) Vire cada um dos joysticks de ambos os lados três vezes no 
intervalo máximo de medição, então libera os joysticks;(3) Mova o guia 
de rotação de inclinação e o guia de zoom para ambos os lados para o 
intervalo máximo de medição e retorna três vezes, depois liberta todos 
os guias

Sair: (4) Prema e segure o botão de retorno. Se o controle remoto parar 
de bater, a calibração está completa. O controle remoto sair do modo de 

Entrada: (1) Pressione os dois joysticks 
pa ra  o  ca n to  s u p e r i o r  e s q u e rd o  a o 
mesmo tempo, em seguida, pressione e 
segure o botão de poder, ouça o som 
"beep beep beep... " do control remoto, 
já está no modo de calibração; durante 
a calibração, solte o botão de poder.

1.6 Calibração de rodas de joystick de controle remoto

(1)

(2) (3)

1.5 Ángulo de antena de controle remoto

（3）（2）

(1)
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Modo de 
controle 
remoto

sinal de 
transmissão 
de vídeo

sinal de 
controle 
remoto

GPS de 
aeronaves

Consumo de 
energia de 
aviões

configuraçõesVoltar para casa

Menú Modo 
Inteligente

Recuperação/retorno de chave

ampliar

Configuração 
da câmara

Cambio de 
câmara/vídeo

Tirar foto/gravar 
vídeo

Correição 
horizontal do 
gimbal

Mais

Bola de postura Altura do avião altura distância Parâmetros da 
câmera

Configuração AE 
da Câmera

Expandir Mais

Galeria de 
imagens

Alternar entre o 
modo retrato e 
paisagem

Medição de luz 
automática/manual

Armazenar mais

Recuperação/retorno dDiagrama esquémico da posição 
do eixo de inclinação da pannae chave

Observação: as coordenadas GPS do veículo aéreo e do controlador precisam ativar o interruptor "coordenadas 
de latitude e longitude" nas configurações.

2 Sistema Operacional

4. Interface de Controle de Voo
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Android 12.0

3. Cartão TF

(1) Suporta cartão TF, U3(16G/32G/64G/128G);

(2) Suporta quente plugue e desplugue, recomenda-se desligar a energia 

o máximo possível antes de plugar e desplugar o cartão TF;



Dica amigável: Leia cuidadosamente o manual de instruções 

antes de usar!

- Tenha alguém acompanhando enquanto carrega
- Remova imediatamente o cabo de carregamento após a conclusão da carga
- Este produto não é uma brinquedo
- Não adequado para crianças menores de 14 anos


